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2> FAULHABER
V3.0, 4-Quadranten PWM 41 W
mit RS232 oder CANopen-Schnittstelle

MCS 3268 ... BX4 RS/CO

Werte bei 22°C und Nennspannung MCS 3268G 024BX4 RS/CO

Versorgungsspannung Elektronik Ur 12 ...50 VvV DC
Versorgungsspannung Motor Unmot 0...50 V DC
Nennspannung Motor Un 24 \%
Leerlaufdrehzahl (bei Un) no 4700 min-'
Spitzendrehmoment (S2 Betrieb fir max. 150s)  Mmax. 190 mNm
Drehmomentkonstante km 43,5 mNm/A
PWM-Schaltfrequenz fowm 100 kHz
Wirkungsgrad Elektronik n 95 %
Stromaufnahme der Elektronik (@ Ur=24V) Jer 0,06 A
Drehzahlbereich (bis 30V) 1...6000 min-!
Wellenlagerung Kugellager, vorgespannt

Wellenbelastung, max. zulassig:

— fur Wellendurchmesser 5 mm
- radial bei 3 000 min-' (5 mm vom Flansch) 50 N

— axial bei 3 000 min-" (Druck- / Zugbelastung) 5 N

- axial im Stillstand (Druck- / Zugbelastung) 50 N
Wellenspiel:

- radial <0,015 mm
— axial =0 mm
Betriebstemperaturbereich -40 ... +100 °C
Gehausematerial Aluminium, Edelstahl

Schutzart, mit Option V-Ring IP54

Masse 378 g
Nennwerte fiir Dauerbetrieb

Nenndrehmoment M 96 mNm
Nennstrom (thermisch zulassig) In 2,3 A
Nenndrehzahl nw 3700 min-!
Schnittstellen / Funktionsumfang ... RS ... CO

Konfiguration ab Motion Manager 6.0 RS232 CANopen

Feldbus RS232 CANopen

Betriebsarten PP, PV, PT, CSP, CSV, CST und Homing nach IEC 61800-7-201 bzw. IEC 61800-7-301

sowie Positions-, Drehzahl und Momentenregelung tber analogen Sollwert
oder Spannungssteller

Drehzahlbereich Siehe Motorkennfeld

Anwenderprogramme Max. 8 Anwenderprogramme (BASIC), davon eines als Autostartfunktion

Zusatzfunktionen Touch-Probe Eingang, Anschluss eines zweiten Inkrementalencoders,
Ansteuerung einer Haltebremse

Anzeigen LEDs zur Anzeige des Betriebszustands

Trace als Recorder (Scope Funktion) oder Logger

. . n [min”] [ Kunststoffflansch
Hinweise: Watt [ metallflansch
Angegeben ist der Bereich der méglichen [Z Kurzzeitbetrieb
Arbeitspunkte der Antriebe bei einer 7 000 25 40 55 O Arbeitspunkt bei Nennwerten

Umgebungstemperatur von 22°C.
. L 6000 pr=——=———————

Das Diagramm beschreibt die empfohlenen
Drehzahlbereiche in Abhangigkeit vom 5 000
Wellendrehmoment.

4000
Die Darstellung beinhaltet sowohl die
Montage am Kunststoff- als auch am 3000
Metallflansch. (Montageart: IM B 5)

2 000

Die Nennspannungsgerade beschreibt
die bei Nennspannung maximal erreich- 1000
baren  Arbeitspunkte.  Arbeitspunkte .
oberhalb dieser Gerade benétigen eine ‘ - M [mNm]
Versorgungsspannung Ut > Un. 0 20 40 60 80 100 120

Empfohlene Betriebsbereiche (Beispiel: Nennspannung 24V)

Angaben zu Lebensdauer sowie weitere technische Erlduterungen © DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
siehe , Technische Informationen”. Anderungen vorbehalten
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MCS 3268 G ... BX4 RS/CO

Optionen, Kabel- und Anschlussinformationen
Beispiel zur Produktkennzeichnung: MCS3268G024BX4RS-5453
Option Ausfiihrung Beschreibung Anschliisse
5451 Kabelabgang Radial Gber Bodenplatte Name Funktion Ein-/Ausgénge Beschreibung
5452 Wellendichtung Fur den Einsatz mit 6lhaltigen Substanzen X1 Motor- und
5453 Wellendichtung IP54 gemanB IEC 60529 Elektronikversorgung
5657 Flanschdichtung IP54 gemaB IEC 60529

Kombinatorik

Prazisionsgetriebe / Spindeln

32GPT
32/3R
42GPT
32L...TL
32L... ML
32L...SB
32L...PB

Encoder

Angaben zu Lebensdauer sowie weitere technische Erlduterungen

siehe , Technische Informationen”.

Edition 2023 Mar. 31

X2 Ein-/Ausgange

AnIn1, Anin2
Uout / GND

Digln1, DigIn2, DigIn3
DigOut1, DigOut2

TTL bzw. PLC Pegel
max. 0,7A Dauerstrom
+ 10V gegen AGND
5V

Hinweis: Details zur Anschlussbelegung siehe Geratehandbuch MCS.

Steuerungen

Integriert

Leitungen / Zubehor

Unser umfangreiches
Zubehorteileangebot entnehmen
Sie bitte dem Kapitel ,,Zubehor”.
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